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Predstaveni projektu

Dopravni sal

* Studentsky projekt DF CVUT, mnoZstvi BP, DP, cca od 2007

* Vyukové a laboratorni prostredi pro zkoumani jak existujicich, tak novych
zpUsob fizeni a zabezpeceni zZelezni¢niho provozu

Dopravni sal umoznuje:

Praktickou obsluhu skutecnych zabezpecovacich zafizeni

Simulaci provozu a poruch bez ohrozeni bezpecnosti provozu

VyzkousSet si technologii fizeni Zzelezni¢ni dopravy

Zkoumat interakci ¢lovék/stroj, srovnavat a hodnotit vykon obsluhujiciho
personalu




Modelové kolejisté

* Dominanta DS

* Velikost HO (1:87)

* Elektromotorické / elektromagnetické / servo prestavniky

«  Svételna ndvéstidla vzor AZD/SSSR (pro nazornost mirné zvétiena)
* Kolejisté izolovano, kolejové obvody

e VSe fizeno vlastni elektronikou

* Hnaci vozidla vybavena vlastni elektronikou, s obousmérnou bezdratovou
datovou komunikaci

e Realna SZZ od nejstarsSich po nejnovéjsi




Aktualni stav — schéma kolejisté

. == Obousmérny trojznaky autoblok ABE1
[] Releovészzazn71
mm  Automatické hradlo AH88
SZZ TEST 13
e Automatické hradlo AH83
[ Elektronické stavédio s JOP Davle
Reléovy poloautomaticky blok RPB71
D Elektromechanické SZZ
Hradlovy poloautomaticky blok HPB
. Elektrodynamické SZZ radlovy poloautomaticky blo

hradlo/zastavka
Mnichovice

Strancice

Mistnost H205

Mistnost H204

Schéma kolejisté DSFD




Senohraby

Elektromechanické zabezpecovaci zarizeni — 5007 + bubnak




Sedlnice

Elektrodynamické zabezpecovaci zarizeni




Davle

Reléové zabezpecCovaci zarizeni — TEST 13




Strancice

Reléové zabezpelovaci zafizeni — vzor AZD 71




DOZ

Elektronické stavédlo s VEZO




Aktualni stav

Stav kolejisté
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Aktualni stav

Stav kolejisté
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Aktualni stav

Stav kolejisté




Architektura systému elektroniky

Indikace
Ethernet  —p
4__
Povely
CAN to
Ethernet CAN bus
CAN CAN CAN
controler controler controler
Kolejovy . . . .
obvod Prestavnik Prestavnik
Kolejovy . .
obvod Prestavnik 10 deska
Kolejovy
_ 10 deska Sbood” IO deska
Kolejovy
obvod
RS485 RS485 RS485
bus bus bus




Elektronika 2xKO

Jr PRI
5 3
AAAZAN 2

»
e
-




piasadal &
RNy

L dteeer

:ef
rNges

¥ e oy
teore ey =

/e

n
g A8 AW
=

LAER

ke pecece =

| Ad —,-.; -

T
-
O
X
o
7))
©
=z
(7))
()
©
o
©
=
c
(@
p
od
=z
9
LLl

15



'Elektronlka masmky
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Bezdratova komunikace pres Bluetooth, regulator motorku, zalozni
kapacitor, spinani svétel, detekce polarity kolejnic, zvukovy modul

Masinka posila posledni prec¢tenou balizu a pocet otacek kol

Pocitac zna polohu kazdého vlaku, vypocitava rychlostni profil a AVV
podle ného jede




SW masinky - AVV

173cm

| o o iy 3 e e i
0, Ocm/

B @-ig | B | Stavy: CANSERVER BT14 BT15
[B] MaZinka ICE bt:14 baze:3

St 3 0Odat 1113
Odometr: 24 = 108cm CER 23K
Baliza: & CER L2 pL

St 3 0dat 1095
Odometr: 0 = 0cm SED 1K
Baliza: 192 SED 51 pL

St 3 0dat 1084
Odometr: 255 = 0cm DAV V1-2
Baliza: 173 DAV 51 pS

NEFRIPOJENG

Posledni poloha: SEN PST

13002
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Diagnosticky SW

o5 Diagnostika salu

-

Soubar Mastroje Mapovéda

/ Kolejisté |
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Diagnostika Komunikace
CAN B&Zi Kom ErTx EmRx 485FE 485 1D Stav CRC Neod Chl’fﬂm
1 0K ] ] 0 11 OK 0 i
3 000555 62ms O 0 0 0 2 OK 0 0 0 120K 0 0
7 ooosas sme 0 o o o |3 O 0 0 0 130K 0 0
8 00:05:48 58ms 0 0 0 0 5 0K 0 0 0 15 0K 0 0
9 00:06:30 75ms 0 0 0 0 & 0K 0 0 0 16 0K 0 0
10 00:06:10 &0ms 0 0 0 0 7 0K o 1] 0 17 OK 0 1]
11 00:06:04 55ms 0 0 0 0 B OK ] 1] 0 22 0K 0 ]
12 00:06:36 75ms 0 0 0 0 5 0K 0 0 0 23 0K 0 0
13 00:07.28 43ms O 0 0 0 10 OK ¢C 0 0 40K o0




Par Cisel

Aktivnich desek elektroniky v kolejisti 363 ks

- KO 182 ks

- Prestavnikd 96 ks

- 10 desek 67 ks

- desek IR balizy 18 ks

- segmentd RS485/CANControlér( 9 ks

- navéstnich svétel 764 svétel

- IR baliz 132 ks

- Délka hlavni traté cca70m

- Hnacich vozidel 8 / planovano 21




Strucna historie

Historické pokusy s ridici elektronikou, pocatecni rozvaha nad koncepci
Cca 2007 — ziskana mistnost H204, pocatek vystavby kolejisté
2008 — rozsSireni do H205, ziskani elmech ze Senohrab

2009 — ziskani TESTu z CiZové, pfipojeni levého zhlavi Stranéic na
elektronické stavédlo, priprava ASW pro celé kolejisté

2010 — vyvoj AVV, CANserveru, navrh nabytku, prototypy elektroniky verze
2.0, instalace pddia a VEZO pro dispecery, dokonceni pokladky kolejisté

* ,Velky tresk“ — sneseni protypl elektroniky ve Strancicich a pocatek instalace
soucasné verze

2011 — leden — kompletni zprovoznéni Strancic; unor — Senohraby, Pysely;
duben — celd hlavni trat; kvéten — Davle, zapojovani pultu RZZ; zari —
oziveni pultu RZz;

2012 — vazba elmech na kolejisté; pult Davle; PZZ; priprava GVD




Strucna historie

2013 — jednoducha krajina ve H204; diagnosticky SW; slavnostni otevreni;
ziskani eldyn ze Sedlnic, priprava stojanu

2014 — zprovoznéni ON; instalace Zst. Sedlnice a Uprava trati;

2015 — zapojeni eldyn a vazba na kolejisté, H204 — modelari, ziskani
dalSich 3 mistnosti

2016 — H205 modeldFi, simuldtor lokomotivy, stojan — DSS

Simulator stanovisté strojvedouciho
ETCS (L1, L2, L3 + onboard)
Laborator IS na Zeleznici

Drobné dodélavky (wifi masinka, dokonceni stojanu...)
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Dékuji za pozornost
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Kontakty

Dopravni sal FD CVUT
CVUT v Praze

Fakulta dopravni
Horska 3

128 03 Praha 2
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http://dsfd.fd.cvut.cz



